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Cil méreni:
Praktické ovtreni kontaktniho ovladani pohiba ukazka ovladani pohonu programovatelnym autamate

Zadani:
Navrhréte schéma zapojeni ovladacich obvpdo nize uvedené varianty poliios asynchronnimi motorginnost

ovladacich obvoi owvéite na zkuSebnim panelu.
(Zapojovat budete pouze ovladaci obvody. Silovéodigsou jiz zapojeny.)

Ulohaé. 1
Ovladani dopravniho pasu M1 tlacitky (start a stop). Chod bude signalizovan Zaroavko

Ulohac¢. 2

Ovladani reverzmiho dopravniho pasu M2 ditky pro oba sréry (vlevo, vpravo a stop) se vzgjemnym blokovanim.
Chod bude oft signalizovan zarovkami.

Po stisknuti levého ttdtka se pés rozjede doleva a rozsviti se leva kargrostednim tl&itkem se pas vypne, po
stisknuti pravého ttdtka se rozjede doprava a rozsviti se prava Zarovka

Pri chodu pasu vlevo nesmi byt mozno spustit paswpb&z pedchoziho vypnuti a naopak.

Ulohac¢. 3

Ovladani dvou na sebe navazujicich dopravtdk, aby byla vylotena mozZnost zavaleni dopravni cesty. Pas M1 je
jako prvni, na & navazuje M2, ktery rive EZet oma snéry. Ovladani bude provedenoditky. (Kazdy motor ma
svéa ovladaci tkitka). Chod motar bude signalizovan Zarovkami.

Jedné se o kombinaci zapojeni 1 a 2 s tim, Ze obwwedli zapnout nejprve pouze pas M2, pak teprve il
zastaveni pasu M2 se automaticky zastavi i pés pim. (Tak bude vyl@eno zavaleni dopravni cesty).

Ulohag. 4. Ukazka ovladani pohonu programovatelnym autema
Zapojte obvod podle schématu s programovatelnyonaatem LOGO!. V automatu je nahran program kteny pl
funkci zapojeni z ulohy 3 stkterymi vylepSenimi. VyzkouSejte jeho funkci.

Teoreticky rozbor: Hiavni  POMOCNE o sgaci /pﬂ'vody
Kontaktni logické&izeni vyuZziva kontaktnich kontakty kontakty gy, | kontakty ¢
spinacich prvi, jak ovladanych rené (rizna I I
tlacitka) tak automaticky (relé, styka, casova |:||:|
relé). Zakladnim stavebnim prvkem je stykaebo | .
relé. Funkce styke a relé je podobna, rozdil je v
pouze v tom, Ze stykde Wtsi. Jde o 3x zapinaci  1x zapinaci

. . . s +1x vypinaci
elektromagneticky ovladany spihava civku, do

Schématicky né&tek styk&e funkni n&rtek relé styk&

které se fivede proud a ta Zgobi gitazeni

feromagnetického jadra, které sepne kontakty. Obr. 1. Relé a styke

Stykase mivaji hlavni kontakty nasti proud

(podle typu 10 - 420 A) a pomocné na mensi proodl@typu zhruba do 20 A), relé mivaji pouze kotytala mensi

proudy do 20 A.

Obvodytizené logickyntizenim zpravidla éime na d¥ ¢asti:

- Hlavni (také ,silovy“ nebo ,vykonovy“) obvod. Slouk napajeni samotného ovladaného strojedétji je
trojfazovy ale nize byt i jednofazovy,ifppadre i stejnosnirny — podle toho jaky strd@jdime.

- Ovladaci (takétjdici“ nebo ,pomocny*) obvod. SlouZi k ovladani.\Bystidavy jednofazovy nebo stejnosmy,
miaZe byt i na menSi nap nez hlavni obvod.
PouZivaji se nagpi 230V~, 24V~, 24V=, fipadré i jiné.

Casto se kresli schéma hlavniho a ovladaciho obmadiamostatné vykresy.

Ovladaci obvody s&asto kresli ddadki — takzvanéadkové nebo liniové schéma.

Programovatelné automaty

Programovatelné automaty jsou moderni elektronitistroje které v poslednich letech vyl stykaiové a reléové
ovladaci obvody. Programovatelny automat rékolik digitalnich vstugi, které mohou byt pouZitu prdipojeni
ovladacich tlaitek, nebo koncovych spitiasignalizujicich naifklad oteweni dvfek stroje a podokin Krong toho
mohou mit také analogové vstupy, které slouzi pigopeni analogovyckiidel nagiklad hmotnosti, teploty a podo&in
Automat ma #kolik digitalnich vystuf, které maji ale malé vykonové zatiZzeni, prattSvmou ovladaji pouze styka
a ty spinaji samotné motory.

Samotnou logickou funkci ovladani realizuje prognaautomatu, ktery seitsinou vytvéi pomoci pditace PC.
Funkce ovladani ke byt velmi slozita, na jejiz realizaci by jinaldd potreba velké mnozstvi styké a relé, takze
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pouZziti programovatelného automatingse zjednodusSeni zapojeni, Uspéahto prvki a zvyseni spolehlivosti
zaizeni.
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Obr. 2. Nakres a fotografie zkuSebniho panelu.

Popis zkuSebniho panelu:

V panelu jsou umighy zdroje bezpgého malého nai a to stidavy trojfazovy 24 V, pro napajeni silovych obvod
(motorki) a stejnosriérny 24 V pro napajeni ovlddacich obvodale tl&itka a kontrolky, styk&e, programovatelny
automat LOGO! a&kolik dalSich drobnych pruk

Na panelu jsou furthi modely pasovych dopravriils trojfazovymi asynchronnimi motorky.

Cely panel je usg@dan tak, aby jeho zapojovani bylo co nejjednod#&hiky, ovladaci tlaitka a signalky které
spolu souviseji jsou spalieé oramovanyarami. Nakres a fotografie panelu je na obrazku 2.
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Schémata zapojeni jednotlivych dloh:

Z ¢asovych dvodi budete zapojovat pouze ovladaci obvody (silové gedem zapojené), ale pro Uplnost je zde i
schéma silového obvoduiipraktickém pouziti by v zapojeni musely byt najdtici prvky (pojistky, jistte nebo

nadproudova relé), v nasi laboratorni Gloze jejglooduchost nezapojujeme.
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Schéma zapojeni silového
obvodu je spojenim obou
zapojeni z tloh 1 a 2.
Neni nutné ho znovu kres
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