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O studijnim programu

Proc si vybrat Robotiku?

Moderni a perspektivni obor, ktery jiZz nyni méni svét a ma pred sebou otevienou budoucnost - poptavka po absolventech (a dobie
placenych).

Roboti jezdi, Ié¢i a pomahaji, vyrabéji a péstuiji, vydélavaji a uklizi. Skoro vse je fizeno automaticky. Kazdy ma smartphone, zitra bude
mit robota. A vy budete u toho: umét je vytvaret, nasazovat i pouzivat.

Umoznujeme kazdému studentovi se profilovat.

Podporujeme nase studenty v jejich aktivitach - ti pfivazi Gspéchy z celosvétové soutéZe European Rover Challenge (ERC 2019 - 3.
misto, ERC 2020 - 2. misto).

Jsme zajimavi pro zahranic¢ni studenty - studuji a dokonce u nas pracuji.

Vypisujeme kreativni témata bakalarek a diplomek, projdéte si je.

Jsme Uspésni v ziskavani védecko-vyzkumnych projekt( a zapojujeme do jejich FeSeni nase studenty.

Motivujeme studenty k absolvovani stazi a studijnich vyjezd( v zahranicni. Ty, ktefi pracujici aktivné na tkolech nad rdmec béznych
povinnosti podporujeme stipendiem.

Garantujeme navaznost ve studiu Robotiky: Bc. - Ing. - Ph.D.

Profese

- Védecky pracovnik

Uplatnéni absolventa

Absolventi této specializace se uplatni zejména jako projektanti robotizovanych pracovist, vedoucich téchto vyvojovych, projekénich i
realizacnich tym(l. Mezi potencialni zaméstnavatele patfi projekéni a vyvojové kancelare, integratori, pfipadné vyrobni podniky
nasazujici automatizaci a robotizaci, majici vlastni kapacity pro tuto oblast - typicky velké podniky z oblasti automobilového priimyslu
atp.

Cile studia

Tato specializace je zamérena na rozsifeni znalosti, dovednosti a kompetenci ziskanych ve spolecném zakladu studijniho programu
Robotika, potfebnych pro projektovani a navrhovani robotizovanych pracovist s ohledem na aktualni legislativu, trendy a koncept
Pramysl 4.0.


https://www.fs.vsb.cz/354/cs
https://profily.vsb.cz/BOB0001

Odborné znalosti absolventa

V ramci specializace Projektovani robotizovanych pracovist ziska absolvent odborné znalosti potfebné pro projektovani pracovist s
roboty - priimyslovymi, kolaborativnimi i servisnimi a jejich periferii. Zna a umi pfi projektovani aplikovat pozadavky pfislusnych
norem a technickych specifikacich. Ma znalosti o jednotlivych ¢astech a subsystémech robotizovanych pracovist, véetné navrhovych a
simulacnich systémech aZ po PLM. M4 znalosti a dovede se orientovat v oblastech aplikovani systém strojového vidéni a
senzorickych systém(. Umi tyto systémy nasazovat.

Odborné dovednosti absolventa

V ramci specializace Projektovani robotizovanych pracovist méa absolvent odborné dovednosti v oblasti projektovani robotizovanych
pracovist, véetné prislusnych periferii, umi pouZivat $pickové navrhové, simulacni softwarové nastroje pro oblast projektovani, dovede
odborné komunikovat s dalsimi odborniky jednotlivych specializaci v ramci tvorby celého pracovisté a jeho vazby na okoli. Ma zakladni
odborné dovednosti v programovani robotd, dovede zvolit vhodnou koncepci robotizace daného pracovisté s ohledem na vstupni
pozadavky.

Obecné zpusobilosti absolventa

V ramci specializace Projektovani robotizovanych pracovist je absolvent odborné zpUsobily pracovat na pozici, pfipadné vést tym
zabyvajici se navrhovanim, Gpravami, optimalizaci a modernizacemi robotizovanych pracovist podle zadani, pfipadné poZadované
funkcionality a vazeb na dany proces. Je zp(isobily implementovat poZadavky pfislusnych norem a technickych specifikaci, analyzovat

a resit rizika v¢etné pripadnych dopad( na vysledny projekt.
Studijni plany
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https://edison.sso.vsb.cz/cz.vsb.edison.edu.study.prepare.web/StudyPlan.faces?studyPlanId=24664&locale=cs

